138                        Stromkreise mit gegenseitiger Indukfcion.
Spannungsdiagramm fiir induktionsfreie Belastung. Das Spannungsdiagramm zeigt, wie die Klemmenspannung zu ver-andern ist, wenn bei konstantem Strom die Belastung sich andert. Bei induktionsfreier Belastung ist £2 lediglich die Induktivitat der sekundaren Wicklung, und es ist
Andert sich nun JR,2 ,  so andert sich das rechtwinklige Dreieck BDC, dessen Seiten BD=Jf>(joLc> und DC = J2R.2 waren,  derart,
BDi
daB D sich auf dem Halbkreis iiber CB bewegt. Da nun BE = ------ ,
also BD stets proportional ist,  bewegt sich der Punkt E auf dem Kreis iiber BH: worin
ist.    Der Endpunkt   des Vektors   der  primaren Spanning  bei konstantem Strom Ji bewegt sich also auf dem Kreis BEH.
Es ist tg(]BHB) =   ~.    Ist .#2 = 00, d. h. ist der sekundare
Stromkreis unterbrochen, so liegt  der Vektor der primaren Spannung
in OB. Dieser Zustand heiBt der  Leerlauf des Transfer mators, die
primare  Spule  verhalt   sich   wie   eine  Drosselspule,   die   Leerlauf-spannung ist
1st der sekundare Stromkreis kurzgeschlossen, so ist R2 nur gleich dem Eigenwiderstand der sekundaren Spule. Hierbei liegt der Vektor der Klemmenspannung in OK, und es ist
OK ist die Klemmenspannung bei KurzschluB. Das Diagramm  zeigt die verschiedenen Streukoeffizienten.    Es war
daher ist ferner war
endlich ist
AH ^       HB ^_           ^
AB~       ~AB~        iB'O'B
Messung der gesamten Streuung.
Die Streuung *wird   mittels der beiden  besonderen Punkte  fur Leerlauf und KurzschluB wie folgt durch Messung ermittelt.
Man  miBt  bei   offenem   sekundaren Kreis   den Strom J1?   dieruierte rechtwinklige Dreieck BCD hat nun nach Gl. 154 die Seiten BD = coL^J^ DO = J^R^ J3 fallt daher in die Richtung DC, und der Winkel zwischen J"1 und J2 ist der berechnete Winkel d. Es ist BE=coMJ^ und daher OE als geo-metrische Summe von 0A = ^ R^ AB = coLi J^ und BE = co MJ^ nach GL 153 die primare Klemmenspannung P1% die gegen J^ um ^?1 voreilt.
